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Пояснительнаязаписка 

Программа«Робототехника»предназначенадляорганизациивнеурочнойде

ятельностипообщеинтеллектуальномунаправлениюразвитияличностииреализуе

тсявформекружковойдеятельностив7-9классахосновнойшколы. 

Даннаяпрограммаразработананаосновеучебно-методическогокомплекса 

Копосова Д.Г. «Первый шаг в робототехнику» 

издательстваБИНОМ.Лабораториязнанийисоответствует требованиям 

федерального государственного образовательногостандартаосновногообщего 

образования. 

Актуальностьпрограммы 

 

Актуальность программы кружка «Робототехника» состоит в том, 

чтоонапредназначенадляформированияуобучающихсяосновнойшколыцелостно

гопредставленияомиретехники,устройствеконструкций,механизмовимашин,ихм

естевокружающеммире.Реализацияданнойпрограммы позволяет стимулировать 

интерес и любознательность, развиватьспособности к решению проблемных 

ситуаций, умению исследовать проблему,анализировать имеющиеся 

ресурсы,выдвигать идеи, планировать решения иреализовывать их, расширить 

технический и математический словари 

ученика,формироватьустойчивыйинтерескпоисковойтворческойдеятельности,п

овысить мотивацию у обучающихся к получению технического 

образования.Кроме этого, занятия робототехникой помогают развитию 

коммуникативныхнавыковобучающихсязасчетактивноговзаимодействиядетейв

ходегрупповойпроектнойдеятельности. 

Цельобразовательнойпрограммы«Робототехника»: 

развитие

 способностейтехническоготворчествауобучающихсяпосредст

вомконструкторской ипроектнойдеятельности. 

Задачипрограммы: 

Обучающие: 

 ознакомлениесустройствомроботов; 



4  

 ознакомление с правилами безопасной работы с

 инструментаминеобходимымиприконструировании роботов; 

 обучение основным технологиям сборки и

 программированияробототехническихустройств; 

 формирование общенаучных и технологических

 приемовконструированияипроектирования; 

 формированиецелостногопредставленияомиретехники,устройствекон

струкций, механизмовимашин,ихместевокружающем мире; 

 формированиетехническойграмотности; 

 реализация межпредметных связей с физикой,

 математикой,информатикой,технологией. 

Развивающие: 

 развитиеуменийработатьпопредложенныминструкциям; 

 развитиеуменийдовестирешениезадачидоработающеймодели; 

 развитиемелкоймоторики,внимательности,аккуратности; 

 развитиесмекалки,находчивости,изобретательности; 

 развитиеисследовательскихумений; 

 развитиеинженерногомышления,навыковэффективногоиспользованияро

ботов; 

 развитиекоммуникативныхнавыков; 

 развитие умений  излагать  мысли в  четкой 

 логическойпоследовательности, отстаивать свою точку зрения,

 анализировать 

ситуацию и самостоятельно находить ответы на вопросы

 путемлогическихрассуждений. 

Воспитывающие: 

 формирование устойчивого интереса к поисковой

 творческойдеятельности; 

 приобретениенавыковколлективногоиконкурентноготруда; 

 повышение мотивации обучающихся к получению
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 техническогообразования. 
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Связьпрограммысучебнымипредметами 

Содержаниепрограммывключаетвсебянекоторыепонятиятакихучебныхп

редметовкакфизика–типыпередач,центртяжести,скорость,расстояние, 

освещенность, оборот колеса и др., математика – случайное 

число,числоПи,пропорция,радиус,многоугольники,углыит.д.,информатика–

алгоритм,алгоритмическиеструктуры,команда,языкпрограммирования,моделир

ованиеипрочее,технология–производство,модули,приемыпроектирования. 

Кромеэтого,темыпроектно-исследовательских задач, решаемых на занятиях по 

робототехнике, неразрывносвязаны с физическими и математическими 

понятиями: Правильный тахометр,Измерительуровняшума,Робот-

передатчикиробот-приемник,Робот-

калькулятор,Самыйпростойхронографидругие. 

Такимобразом,занятияробототехникойспособствуетустановлениюмежпр

едметных связей на различных школьных дисциплинах. Это 

помогаетформированиюуобучающихсяцельногопредставленияобобъектахокру

жающегомираивзаимосвязимеждунимиипоэтомуделаетзнанияпрактически 

более значимыми и применимыми. Полученные знания и 

уменияобучающиесяиспользуютприизучениидругихпредметов,атакжемогутпри

менятьихвконкретныхситуациях,прирассмотрениичастныхвопросов, 

каквсвоейучебной,такивовнеурочнойдеятельности,вбудущейпроизводственной, 

научной и общественнойжизни. 

Особенностиреализациипрограммы 

Продолжительность одного занятия составляет 1 час, 1 раз в 

неделю.Количествочасовнаучебныйгод:34часа.Срокреализациипрограммысоста

вляет3года.Всегоза3года:102часа. 

Возрастдетей:13-16лет. 

Группыпервогогодаобучениякомплектуютсяизучащихся7класса 



7  

(13-14лет). 

Группы второго года обучения комплектуются из учащихся, 

прошедшихобучениепо программепервого годаиучащихся8 класса(14-15 лет). 

Группытретьегогодаобучениякомплектуютсяизучащихся,прошедших 

обучение по программе второго года и учащихся 9 класса (15 -16лет). 

Формаирежим занятий 

Основнойформойпроведениязанятияявляетсяработавгруппе,команде. 

Наряду с групповой формой работы во время занятий 

осуществляетсяиндивидуальныйидифференцированныйподходкобучающимся.

Индивидуальноеосвоениеключевыхспособовдеятельностипроисходитнаоснове 

системы заданий и практических предписаний, изложенных в Интернет-

ресурсахиучебномпрактикумедляшкольников(см.литературадляобучающихся).

Большинствозаданийвыполняетсяспомощьюроботов,персональногокомпьютера

ипрограммногообеспечения,входящеговкомплектмоделиробота.Наопределенны

хэтапахобученияучащиесяобъединяютсявгруппы,составгруппмобильный,небол

ее2-4человек.Выполнение творческих проектов завершается публичной 

защитой результатовс представлением функций и практической значимости 

созданного робота ипрезентациейэтаповпроектированиявPower Point. 

Методыобучения, используемыеназанятиях: 

 иллюстративно-объяснительные (восприятие, осмысление и 

запоминаниеучащимисяновогоматериаласпривлечениемнаблюденияготовы

хпримеров, моделирования, изучения иллюстраций, восприятия, анализа 

иобобщениядемонстрируемыхматериалов:фотографий,презентаций,видеор

оликов); 

 репродуктивные(сборкапотехнологическимкартам,работасинтерактивнымп

рактикумом); 

 проблемные(методыпроблемногоизложения)–

изучениеправилсоревнований,созданиемоделироботадлярешенияпоставлен

ной 
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проблемы; 

 исследовательские(проведениеэкспериментов,например,приизучениивидов

передач,чтолучше«колесаили гусеницы»); 

 методпроектов. 

Основныеформыработыивидыдеятельностиобучающихся: 

 Беседа–изложение,обсуждениеосновныхпонятий,разборошибок; 

 Демонстрацияразличныхматериалов(схем,фотографий,презентаций,видео

материалов); 

 Работа в сети Интернет – поиск информации, просмотр ресурсов сети 

поробототехнике; 

 Практикум–включаетвсебясборкуи/илипрограммированиеробота; 

 Эксперимент–установлениеопытнымпутемправильностьилиошибочность 

гипотез, проверка влияния различных условий на работуробота; 

 Мини-проект – решение поставленных задач в рамках занятия, 

имеютсявариантырешения,заданныеинструкции,работавгруппах; 

 Проект-проблема–

самостоятельноерешениеозвученнойпроблемы(анализ,проектирование,ко

нструирование,программирование); 

 Творческаяработа–реализациясобственногопроекта; 

 Решение задач–

вычислительныезадачи,заполнениетаблиц,анализалгоритмов; 

 Соревнование; 

 Выставка. 

 
Результатыреализациипрограммы 

Приреализациипрограммыпредполагаютсяследующиерезультаты: 

 Формирование устойчивого интереса к робототехнике и

 учебнымпредметамфизика,математика,технология,информатика; 

 Формированиеумениятворческиподходитькрешениюзадачи; 

 Формированиеуменияработатьнадпроектомвкоманде,эффективнораспред

елятьобязанности; 
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 Формированиетехническойграмотности,инженерногомышления. 

Основныеформырезультатовреализациипрограммы-

проектныеработыобучающихсяпоразличнымнаправлениямроботостроенияисор

евнования,выставкиидемонстрацияроботоввовремяпроведенияпредметныхнеде

ль,участиевнаучно-практическойконференциинаучногообщества учащихся 

"Старт в науку", а также наблюдение за 

индивидуальнымидостижениямикаждогообучающегося,зауровнемразвитияспец

иальныхспособностей 

Результатыосвоенияобучающимисяпрограммы 

 

«Робототехника» 

Различают три основных вида конструирования: по образцу, по условиям 

ипо замыслу.Конструирование по образцу — когда есть готовая модель 

того,чтонужнопостроить(например,изображениеилисхема).Приконструировани

ипоусловиям—

образцанет,задаютсятолькоусловия,которымпостройкадолжнасоответствовать(н

апример,домикдлясобачкидолженбытьмаленьким,адлялошадки—

большим).Конструированиепозамыслу предполагает, что ребенок сам, без 

каких-либо внешних 

ограничений,создастобразбудущегосооруженияивоплотитеговматериале,котор

ыйимеетсявегораспоряжении.Этоттипконструированиялучшеостальныхразвива

ет творческиеспособности. 

Обучающиеся,освоившиепрограммупервогогодаобучения 

должнызнать: 

 правилатехникибезопасностиприработесконструкторомикомпь

ютером;

 название и назначение основных деталей конструктора

 правила подключенияк блоку NXTуправления внешних 

устройствиустройствпередачиданных

 основныекомандыязыкапрограммирования



10  

 основныеструктурыпрограммирования«ветвление»,«цикл»
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 порядоксозданияалгоритмапрограммыдляробота;

должныуметь: 

 проводитьсборкуроботапообразцуипоусловиямсприменениемконст

руктора;

 составлять,отлаживатьпрограммыдляразличныхисполнителей,собр

анныхиздеталей конструктора;

 творческиподходитькрешениюзадачидляробота;

 отстаиватьсвоюточкузренияпримоделированииробота,

 уметь разделять обязанности при работе в малой

 группе,контролироватьдействия 

своей«пары»,разрешатьконфликты.

должныобладать: 

 интересомкконструированиюимоделированиюроботов;

 трудолюбием.

Обучающиеся,освоившиепрограммувторогогодаобучения 

должнызнать: 

 правилатехникибезопасностиприработесконструкторомикомпь

ютером;

 названиеи назначениеосновных деталей конструкторов

 правила подключения к блокам NXT внешних устройств

иустройствпередачиданных

 основныекомандыязыковпрограммирования

 основныеструктурыпрограммирования«ветвление»,«цикл»;

 правиласозданияалгоритмапрограммыдляробота;

должныуметь: 

 проводитьсборкуроботапообразцу,поусловиямипозамыслуспримен

ением конструктора;

 составлять, отлаживать и модифицировать программы

 дляразличныхисполнителей,собранныхиздеталей конструктора;

 творческиподходитькрешениюзадач;

 излагатьмысливчеткойлогическойпоследовательности;
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 отстаиватьсвоюточкузрения;
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 анализироватьситуациюисамостоятельнонаходитьответынавоп

росыпутемлогическихрассуждений;

 уметьразделятьобязанностиприработе 

вгруппе,контролироватьдействиясвоей группы,разрешать 

конфликты.

должныобладать: 

 познавательнойсамостоятельностьюицелеустремленностью;

 аккуратностьюиответственностьювработе.

Обучающиеся,освоившиепрограммутретьегогодаобучения 

должнызнать: 

 правилатехникибезопасностиприработесконструкторомикомпь

ютером;

 названиеиназначениеосновныхдеталейконструкторов;

 правила подключения к блокам NXT внешних устройств

иустройств передачиданных;

 основныекомандыиструктурыязыковпрограммированияRobolab

2.5.4иNXT-G; 

 правиларазработкипрограммдляробота;

должныуметь: 

 проводитьсборкуроботапообразцу,поусловиямипозамыслуспримен

ением конструктора;

 составлять, отлаживать и модифицировать программы

 дляразличныхисполнителей,собранныхиздеталей конструктора;

 творческиподходитькрешениюзадач;

 излагатьмысливчеткойлогическойпоследовательности;

 отстаиватьсвоюточкузрения;

 анализироватьситуациюисамостоятельнонаходитьответынавоп

росыпутемлогическихрассуждений;

 уметьразделятьобязанностиприработе 

вгруппе,контролироватьдействиясвоей группы,разрешать 

конфликты.
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должныобладать: 

 творческойактивностьюимотивациейкдеятельности.
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Личностные,метапредметныеипредметныер

езультаты освоенияпрограммы 

Личностными результатами изучения программы 

«Робототехника»являетсяформированиеследующих умений: 

 формированиеответственногоотношениякучению,готовностииспособности 

обучающихся к саморазвитию и самообразованию на основемотивации к 

обучению и познанию, осознанному выбору и 

построениюдальнейшейиндивидуальнойтраекторииобразованиянабазаорие

нтирования в мире профессий и профессиональных предпочтений 

сучетомустойчивыхпознавательныхинтересов,атакженаосновеформирован

ия уважительного отношения к труду, развития опыта 

участиявсоциальнозначимомтруде; 

 формированиекоммуникативнойкомпетентностивобщенииисотрудничеств

е со сверстниками, детьми старшего и младшего возраста,взрослыми в 

процессе образовательной, общественно полезной, учебно-

исследовательской, творческой идругих видахдеятельности. 

Метапредметными        результатами        изучения         программы 

«Робототехника»являются: 

 умение самостоятельно планировать пути достижения целей, в том 

числеальтернативные,осознанновыбиратьнаиболееэффективныеспособыре

шенияучебныхи познавательныхзадач; 

 умение оценивать правильность выполнения учебной задачи, 

собственныевозможностиеерешения; 

 умениесоздавать,применятьипреобразовыватьзнакиисимволы,моделиисхем

ыдлярешенияучебных и познавательныхзадач; 

 владениеосновамисамоконтроля,самооценки,принятиярешенийиосуществл

енияосознанноговыборавучебнойипознавательнойдеятельности; 

 умениеорганизовыватьучебноесотрудничествоисовместнуюдеятельностьсу

чителемисверстниками;работатьиндивидуальноив 
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группе:находитьобщеерешениеиразрешатьконфликтынаосновесогласовани

я позиций и учета интересов; формулировать, аргументироватьи 

отстаиватьсвоемнение; 

 формированиеиразвитиекомпетентностивобластииспользованияинформац

ионно-коммуникационныхтехнологий. 

Универсальныеучебныедействия(УУД): 

ПознавательныеУУД 

Обучающийнаучится: 

 конструироватьпоусловиям,заданнымучителем,пообразцу,почертежу,поза

данной схемеи самостоятельностроитьсхему; 

 ориентироваться в своей системе знаний: отличать новое от

ужеизвестного; 

 перерабатыватьполученнуюинформацию:делатьвыводыврезультатесов

местнойработы,сравниватьигруппироватьпредметыиихобразы; 

 основамреализациипроектно-исследовательскойдеятельности; 

 проводитьнаблюдениеиэкспериментподруководствомучителя; 

 осуществлятьрасширенныйпоискинформациисиспользованиемресурсовби

блиотекиИнтернета. 

РегулятивныеУУД 

Обучающийсянаучится: 

 целеполаганию, включая постановку новых целей,

преобразованиепрактическойзадачивпознавательную; 

 самостоятельноанализироватьусловиядостиженияцелинаосновеучетавыдел

енныхучителем ориентировдействия вновом учебномматериале; 

 планироватьпутидостиженияцелей; 

 устанавливатьцелевыеприоритеты; 

 уметьсамостоятельноконтролироватьсвоевремяиуправлятьим; 

 приниматьрешениявпроблемнойситуациинаосновепереговоров; 

 осуществлять контроль качества результатов собственной 

практическойдеятельности. 
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КоммуникативныеУУД 

Обучающийсянаучится: 

 учитывать разные мнения и стремиться к координации различных 

позицийвсотрудничестве; 

 формулироватьсобственноемнениеипозицию,аргументироватьикоординиро

ватьееспозициямипартнероввсотрудничествепривыработкеобщего 

решениявсовместной деятельности; 

 устанавливать и сравнивать разные точки зрения, прежде чем 

приниматьрешениеиделатьвыбор; 

 аргументировать своюточку зрения,спорить иотстаивать 

своюпозициюневраждебнымдляоппонентовобразом; 

 задаватьвопросы,необходимыедляорганизациисобственнойдеятельностии 

сотрудничестваспартнером; 

 уметьработатьнадпроектомвкоманде,эффективнораспределятьобязанности. 

Предметнымирезультатамиизученияпрограммы«Робототехника»являетс

яформированиеследующихзнанийиумений: 

Знать: 

- основные понятия, использующие в робототехнике: микрокомпьютер, 

датчик,сенсор, порт, разъем, ультразвук, USB-кабель, интерфейс, иконка, 

программноеобеспечение,меню,подменю,панель инструментов; 

- видыконструкций:однодетальныеимногодетальные,неподвижноесоединение

деталей; 

- конструктивныеособенностиразличныхмоделей,сооруженийимеханизмов; 

- основныеприемыконструированияроботовиуправляемыхустройств; 

- технологическуюпоследовательностьизготовлениянесложныхконструкций; 

- интерфейспрограммногообеспечения 

- правилабезопасногоповеденияигигиеныприработескомпьютером. 

Уметь: 

- определять,различатьиназыватьдеталиконструктора; 

- самостоятельноопределятьколичестводеталейвконструкциимоделей; 
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- создавать реально действующие модели роботов при помощи 

специальныхэлементовпоразработаннойсхеме,по собственномузамыслу; 

- создаватьпрограммынакомпьютередляразличныхроботизированныхустройст

в,корректироватьпрограммы принеобходимости; 

- демонстрироватьтехническиевозможностироботов; 

- самостоятельнорешатьтехническиезадачивпроцессеконструированияроботов(

планированиепредстоящихдействий,самоконтроль,применятьполученныезнани

я,приемыиопытконструированиясиспользованиемспециальныхэлементов,идруг

ихобъектови т.д.). 

Проверкадостигаемыхобучающимисяобразовательныхрезультатовпроиз

водитсяв следующихформах: 

 текущийконтрольосуществляетсяпорезультатамвыполненияпрактических

заданий,мини-проектов.Приэтомтематическиесоревнованияроботов 

такжеявляютсяметодомпроверки; 

 взаимооценка учащимися работ друг друга или работ, выполненных 

вгруппах; 

 публичнаязащитавыполненныхучащимисятворческихработ(индивидуальн

ыхигрупповых); 

- итоговыйконтрольосуществляетсяпоитогамвыполнениятворческогопроекта,т

ребующего проявитьзнания инавыкипо ключевымтемам; 

- ведетсяорганизациясобственныхоткрытыхсостязанийроботов:внутриучебной 

группы, между классами или учебными заведениями, 

гденаиболееяркопроявляются результаты обучения. 

Качествоученическихобразовательныхпродуктов.оцениваетсяследующи

микритериями: 

 посоответствиютемепроекта; 

 пооригинальностиисложностирешенияпрактическойзадачи; 

 попрактическойзначимостиробота; 

 по оригинальности и четкости представления информации в 

презентациипроекта. 
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Выполненныеобучающимисяработывключаютсявих«коллекциюдостиже

ний»(ввидефотографий,видеозаписей,презентаций).Итоговыйконтроль 

проводится в конце каждого года обучения. Он имеет форму защитыпроектной 

работы. Данный тип контроля предполагает комплексную 

проверкуобразовательныхрезультатовповсемзаявленнымцелямизадачампрограм

мы. 

Содержаниепрограммы 

Конструирование–25часов 

Историяразвитияробототехники.Введениепонятия«робот».Поколенияро

ботов.Классификацияроботов.Значимостьробототехникивучебнойдисциплинеи

нформатика.Основыконструированияроботов.ОсобенностиконструированияLeg

o–роботов.СтандартныемоделиLegoMindstorms. 

Знакомствосразличнымивидамиконструкторов.Правилаработысконструк

торомLego.Знакомствосконструктором«ПервороботNXT».Названияиназначени

ядеталей:блокпитания,микрокомпьютер,моторы,провода, балки, 

пластины,колеса, оси, соединительные элементы.Изучениетиповых соединений 

деталей. Конструкция. Основные свойства 

конструкцииприеепостроении.Построениемоделейроботовпотехнологическимк

артам. 

Знакомствосдатчиками.Датчикииихпараметры:датчиккасания;датчикосв

ещенности,датчикзвука,ультразвуковойдатчик,датчикцвета.Способыприсоедин

ениядатчиковкроботу. 

Зубчатыепередачи,ихвиды.Различныевидызубчатыхколес:шестеренки.П

рименение зубчатых передач в технике. Технология повышенияи 

пониженияскорости.Видыременных передач.Применениеи 

построениеременныхпередачвтехнике. 

Программирование–30часов 

ИнтерфейсПервоРоботNXT.НаборLegoMindstorms.ПодключениеПервоР

оботNXT.Датчикииинтерактивныесервомоторы.Калибровкадатчиков. 

Направляющая  и   начало   программы.   Палитры   блоков.   Блоки 
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стандартной палитры ПервоРоботNXT: блоки движения, звука, дисплея, 

паузы.Блокусловия.Работасусловнымиалгоритмами.Блокцикла.Работасцикличе

скимиалгоритмами. 

Математические операции в ПервоРоботNXT. Логические операции 

вПервоРоботNXT. 

Соревнования–15часов 

Кольцевые автогонки. Движение робота по хлопку. Движение робота 

потраектории.Стартоваякалитка.Управлениеэлектромобилем.Телеграф.Конкурс

танцев.Перетягивание канатов. 

Проектнаядеятельность–26часов 

Чтотакоепроект.Видыпроектов.Этапы  работынадпроектом. 

Требованиякпроекту. 

Темымини-проектовпредставленывкалендарно-

тематическомпланированиипокаждомугодуобучения. 

Проекты-проблемы:Парковка.ИгрушкаВалли.Робот-

погрузчик.Чертежнаямашина.Сушилкадлярук.Светофор.Секундомер.Стартовая

система. Приборная панель. Лифт. Стиральная машина. Послушный 

домашнийпомощник.Робот-газонокосильщик. 

Направления тем для творческих проектов: охрана окружающей 

среды,роботы-помощники,роботы вкосмосе,роботыитуризм,роботы на заводе. 
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Тематическийплан 

Первыйгодобучения(7класс) 
 

№ Раздел 
Кол-во 

часов 
Теория Практика 

1 Вводноезанятие 1 1 0 

2 Конструктор Lego

 MindstormsNXT2.

0 

2 1 1 

3 Введениевпрограммирование 16 3 13 

4 Конструирование 5 1 4 

5 Соревнования 3 0 3 

6 Проектнаядеятельность 6 1 5 

7 Заключительноезанятие 1 0,5 0,5 

Всего 34 7,5 26,5 

 
Второйгодобучения(8 класс) 

 

№ Раздел 
Кол-во 

часов 
Теория Практика 

1 Вводноезанятие 1 1 0 

2 Программирование 7 2 5 

3 Конструирование 11 0 11 

4 Соревнования 7 1 6 

5 Проектнаядеятельность 7 0 7 

6 Заключительноезанятие 1 0 1 

Всего 34 4 30 
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Третийгодобучения(9класс) 
 

№ Раздел 
Кол-во 

часов 
Теория Практика 

1 Вводноезанятие 1 1 0 

2 Программирование 7 2 5 

3 Конструирование 7 0 7 

4 Соревнования 5 1 4 

5 Проектнаядеятельность 13 0 13 

6 Заключительноезанятие 1 0 1 

Всего 34 4 30 
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Календарно-тематическоепланированиепрограммы«Робототехника»7класс 

Используемыесокращения: 

П:Первыйшагвробототехнику: /Д.Г.Копосов.–М.:БИНОМ.Лабораториязнаний,2012. 

РТ:Первыйшагвробототехнику: р/Д.Г.Копосов.–М.:БИНОМ.Лабораториязнаний,2012. 

 

№ Темазанятия Содержаниезанятия 
Используемыйма

териал 

Формыпро

ведения 

 
1 

Вводноезанятие.

Введение 

вробототехнику 

Правила поведениявкабинете 

информатики.Инструктажпотехникебезопасности.Робот

отехника, 

робот,важныехарактеристикироботов.Правилаработыск
онструктором. 

П: §1, задания 1-

3РТ:РоботNXT,№1-

5 

Беседа,демонс

трация,инстру

ктаж 

 

2 

 

РоботNXT 
РоботLegoMindstorms.Структураробота.Схемасб

орки(подключения).Сборочныйконвейер. 
Модульноепроизводство.Культурапроизводства. 

П:§1,задания4-6 Практикум 

 

3 
Робототехникаи

еезаконы 

Робототехникаиеезаконы.Передовыенаправленияв 

робототехнике.Языквизуальногопрограммирования.Про

граммадляуправленияроботом 

П:§2,задание7 Беседа,пр

актикум 

 
4 

 

Средапрограммир

ования 

Графическийинтерфейспользователя.Проект 
«Незнайка».Первыеошибки.Параллельноеп

рограммирование 

П:§2,задания8-

12РТ: 

Графическийинтер

фейсNXT-G, 
№6-8 

Практикум,

мини-проект 

 

 

 
5 

 

 

Искусственный

интеллект 

Тест Тьюринга и премия Лѐбнера. 

Искусственныйинтеллект. Интеллектуальные роботы. 

Поколенияинтеллектуальных роботов. Элементы, 

необходимыедля интеллектуальных роботов. 

Справочные 

системы.Исполнительноеустройство.Блок«Движение».

Проект 

«Первыеисследованияроботов»:определение 

П:§3,задания13-

17РТ:Блок 

«Движение»,№9- 

13 

Беседа, мини-

проект,экспер

имент 
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соответствияградусовоборотаколесаипройденногорасст

ояния,определениескоростидвиженияробота, 
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№ Темазанятия Содержаниезанятия 
Используемыйма

териал 
Формыпро

ведения 

  определениенастроекдляразворотароботанаместе.   

 
6 

 
Роботыиэмоции 

Эмоциональный робот. Блок «Экран», блок 
«Звук».Основныенастройкикомандотображенияинформ
ациинаэкранероботаивоспроизведения роботомзвуков. 

Проект«Встреча».Программированиеэмоцийуробота. 

П:§4,задания18-
21РТ:Блоки«Экран, 

ЗвукиВремя»№1

4-17 

Практикум,
мини-проект 

 

7 

 

Роботыиэмоции 
Конкурентнаяразведка.Блок«Ожидание».Основныенаст
ройкиблока. Проект«Разминирование» 

П:§4,задания22-
24РТ:Блоки«Экран, 

ЗвукиВремя»№18 

Практикум,
мини-проект 

 
 

8 

 
 

Имитация 

Тренажеры.Имитаторы.Симуляторы.Роботы–

симуляторы.Алгоритм.Линейныйалгоритм(композиция)

.Свойстваалгоритма.Системакомандисполнителя.Имита

цияповедения.Проект 
«Выпускник» 

П:§5,задания25-

27РТ: Алгоритмы, 

№19-21 

Практикум,

мини-проект 

9 
Звуковые
имитации 

Звуковой редактор и звуковой конвертер. 
Звуковыеэффекты.Проект«Послание».Проект«Парольи
отзыв» 

П:§6,задания28-29 Практикум,м
ини-проекты 

 
10 

 

Космические

исследования 

Космонавтика.Историякосмонавтики.Национальныек
осмические программы.Роботывкосмосе. 

Планетоходы.Проект«Первыйспутник».Проект 

«Живойгруз» 

П:§7,задания30-
32видеоматериалы 

Демонстрация,
практикум,ми
ни-проекты 

11 
Космические
исследования 

ИсследованияЛуны.Луноход.Гравитационныйманевр.П
роект«ОбратнаясторонаЛуны» 

П:§7,задание33 Практикум,м
ини-проекты 

 

 
12 

 

 
Концепт-кары 

Чтотакоеконцепт-кар.Целисозданияконцепт-
каров.Независимыедвигателиробота. Электромобили. 

Минимальныйрадиусповорота,егонахождение.Какможе

тповорачиватьробот.Настройкиблока 

«Движение»дляповоротов 

П:§8,задания34-38 Беседа,практ

икум,работа

всетиИнтерн

ет:поиск 

информации 
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№ Темазанятия Содержаниезанятия 
Используемыйма

териал 
Формыпро

ведения 

 

13 
 

Концепт-кары 
Кольцевыеавтогонки.Траекториядвижения П:§8,задания39-42 

РТ:Повороты,№

24-25 

Практикум,с

оревнования 

 

14 

 

Парковкавгороде 
Плотностьавтомобильногопарка.Проблемапарковкивме

гаполисе.Автоматическиепарковки.Проект 
«Парковка» 

П:§9,задания43-45 

РТ:Парковка,№26-

27 

Решениезадач,

практикум 

15 Парковкавгороде 
Проект«Парковка» П:§9,задания46-48 Проект-

проблема 

 

 

16 

 

 
Моторыдля

роботов 

Электродвигатель.Сервопривод.Тахометр.Оптическийэ

нкодер. 

Блокиуправления«Математика»,«Датчикоборотов», 

«ЧисловТекст» 

Проект«Тахометр».Коммутаторданных 

П:§10,зад.49-53 
РТ: Блок 

«Датчикоборотов»,

№28-

29Блок«Математика

», 

№30-31 

Блок «Число 

вТекст»,№32-

34 

Беседа,прак

тикум,мини-

проект 

 

17 
Компьютерное

моделирование 

Модель.Моделирование.Чтоможномоделировать.Ц
ифровойдизайнер. 3D-модели 

П:§11,зад.54-57 
РТ:Моделирование, 
№35-38 

Беседа,демон
страция 

 

18 
Компьютерное

моделирование 

Созданиетрехмерноймоделиробота П:§11,задания58-

59 

Моделировани

ена 
компьютере 

 

19 
Правильныемно

гоугольники 

Правильные многоугольники. Углы 

правильныхмногоугольников.Квадрат.Блок«Цик
л».Проект 

«Квадрат» 

П:§ 12,зад.60-63 

РТ: 

Точныеповороты,

№39-41 

Решение 
задач,мини-
проекты 
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20 

 

Пропорция 
Метод пропорции. Движение робота вдоль 
сторонправильныхмногоугольников.Проект«Пентагон». 

Проект«Пчеловод» 

П:§13,зад.64-65 

РТ:Пропорциивнас

тройках,№42,43 

Решение 
задач,мини-
проекты, 

соревнование 
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№ Темазанятия Содержаниезанятия 
Используемыйма

териал 
Формыпро

ведения 

 
21 

 
Всеестьчисло 

Цикл. Итерация. Условия выхода из цикла. 

Магиячисел.Нумерология.Тетрактис.Движениероботап

отраекториивосьмерки 

П:§14,задания69-

71 

РТ:Повторение, 
№44-46 

Беседа,пр

актикум 

 
22 

 

Вспомогательные

алгоритмы 

Вложенныециклы.Вспомогательныеалгоритмы.Мойбло
к 

Проект«Правильныйтахометр» 

П:§15,задания73-
74 

РТ:Блок 

«Повторение»,№47 

Практикум,
мини-проект 

 
23 

 

Органычувств

робота 

Органычувствчеловека.Восприятиеипредставление.Чув
ственноепознание.Датчики. Датчикзвука. 

Движениероботапогромкомухлопку.Проект 

«Инстинктсамосохранения» 

П:§16,задания76-

79 

РТ:Датчики,№48-

49 

Мини-
проект,сорев
нование 

24 
Органычувств
робота 

Первыйавтоответчик.Проект«Автоответчик» П:§16,задания80-
82 

Мини-проект 

 
 

25 

 
Все в 

миреотносительн

о 

Какизмеритьзвук.Беллы.Децибеллы.Процентыотчи
сла.Проект«Измерительуровняшума». 

Конкатенация 

П:§17,задания83-

87 

РТ:Датчикзвука, 

№50,Конкатенация, 

№51-52 

Практикум,ре
шениезадач,ми
ни-проект 

 
 

26 

 
 

Военныероботы 

Новинкивооружений.Блок«Отправитьсообщение».Б
лок «Получить сообщение». Робот-передатчик 

иробот-
приемник.Соединениедвухроботоввединуюсистему.

Проект«Системаакустическойразведки». 
Обменинформацией.Коммуникация 

П:§18,задания88- 
93 
РТ: 

Блокикоммуникации

, 

№53-56 

Демонстрация,
практикум,мин

и-
проект(впарах) 

 

27 
Описание

процессов 

Военная промышленность. Военно-
промышленныйкомплексРоссии.Конверсия.Наблюдени
епроцессов 

вовремени.Построениеграфиков.Координатына 

П:§19,зад.94-98 

РТ: Экран 

икоординаты,№57

- 

Беседа,пр

актикум 
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№ Темазанятия Содержаниезанятия 
Используемыйма

териал 
Формыпро

ведения 

  плоскости.Координатынаэкранеробота.Режимыблока«
Экран».Проект«Домашнийшумомер» 

60  

 
 

28 

 

Безопасность

дорожногодв

ижения 

Третьевоскресеньеноября.Дорожно-
транспортныепроисшествия(статистика).Датчикосвеще
нности. 

Зависимостьскоростидвиженияотпоказанийдатчикаосве

щенности.Проект«Дневнойавтомобиль» 

П:§20,задания99- 
104 
РТ: 

Датчикосвеще

нности, 

№61-62 

Работавсети
Интернет,экс

перимент,ми
ни-проект 

 
 

29 

 

Безопасность

дорожногодв

ижения 

Потребительские свойства 
товара.Условныйоператор(альтернатива
).Блок 

«Переключатель».Проект«Безопасныйавтомобиль».Про

ект«Трехскоростноеавто». 

Проект«Ночнаямолния» 

П:§20,задания1
05-109 

РТ: 

БлокПереключа

тель, 

№63-65 

Мини-проекты 

 
30 

31 

 
 

ИгрушкаВалли 

Какработатьнад 
проектом.Этапыработынадпроектом. 
Планирование.Анализ.Проверка. 

Обобщение. 

Описаниемодели:попредставленнымизображениямивид
ео создатьроботадляуборкимусора 

П: стр. 
268,видеоматер
иалы 

Индивидуальн
ый проект-
проблема 

32 

33 

Творческий

проект 

Выбортемы,самостоятельнаяработанадпроектом Списокнаправле
нийтем 

дляпроектов 

Творческая
работа 

34 
Заключительное
занятие 

Защитапроектов,оформлениеличныхколлекцийп
роектов 

 Выставка
роботов 
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Календарно-тематическоепланированиепрограммы«Робототехника»8класс 

Используемыесокращения: 

П:Первыйшагвробототехнику: /Д.Г.Копосов.–М.:БИНОМ.Лабораториязнаний,2012. 
РТ:Первыйшагвробототехнику: /Д.Г.Копосов.–М.:БИНОМ.Лабораториязнаний,2012. 

 

№ Темазанятия Содержаниезанятия 
Используемыйма

териал 

Формыпро

ведения 

 
1 

 
Вводноезанятие 

Правила поведениявкабинете 

информатики.Инструктажпотехникебезопасности.Робот

отехника, 

робот,важныехарактеристикироботов.Правилаработыск
онструктором. 

Плакаты 

справилами,вид

еоматериалы 

Беседа,инст

руктаж 

2 Фотометрия 
Освещенность.Одинлюкс.ТаблицаосвещенностиПроект
«Режимдня» 

П: § 21, 
задания111-
113стр.136 

Практикум,
мини-проект 

3 Фотометрия 
Проект «Главное – 
результат»Проект«Измерительосве
щенности» 

П:§21,задание114 
стр.138 

Мини-проекты 

 

4 

 

Нажминакнопку 
Тактильныеощущения.Датчиккасания.Способы 
использованиядатчиков.Проект«Системаа

втоматическогоконтролядверей» 

П:§22,зад.116-117 
РТ:Датчиккасания, 
№66-67 

Практикум,

мини-проект 

 

5 

 

Нажминакнопку 
Проект«Перерыв15минут».Проект«Ктонеработает–

тотнеест» 

П: §22, задания 

118РТ:Датчиккасан

ия, 
№68-69 

Мини-проекты 

6 
Сложныепроект
ы 

Этапыработынадпроектом.Проект«Системагаз-тормоз» П:§23,задания123-
124 

Беседа,проект-
проблема 

7 
Сложныепроект

ы 

Реализацияпроекта«Системагаз-тормоз» П:§23,задания125-

126 

Проект-

проблема 
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8 

 

Системы

перевода 

Языкобщениясистемы«человек-

компьютер».Компьютерныепереводчики 

П:§24,зад.127-129 
РТ: 

Переводтерминов,№

70-71 

Работавсети

Интернет: 

онлайн-

переводчики 
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№ Темазанятия Содержаниезанятия 
Используемыйма

териал 
Формыпро

ведения 

 
9 

 

Научный 

методпознания 

Цветдляробота.Научныйметод. 
Определениецветаповерхностипопоказаниямдатчика.На

учныйметодвисследовании 

П:§25,зад.130-132 
РТ: 

Определениецвета

поверхности, 

№72-84 

Беседа,демонс

трация,экспер

имент 

 

10 

 

Симфонияцвета 
Частота звука. Проект «Симфония 
цвета»Соответствиенотизвуковыхчастот.Ро
бот, 

проигрывающиймелодиюпонотам 

П:§26,задания133-
137 

РТ:Звук,№85-87 

Практикум,
мини-проект 

 

11 

 

Число«пи» 
Окружность.Радиус.Диаметр.Измерениедиаметраколеса
. 

Проект«Ищемвзаимосвязьвеличин» 

П:§27,зад.139-141 
РТ:ЧислоПи, №88- 
93 

Мини-
проект,экспер
имент 

12 Число«пи» 
Число«пи».Проект«Робот-калькулятор» П:§27,зад.142-143 

РТ:ЧислоПи,№94 
Практикум,ре
шениезадач 

 

13 
Измеряемр

асстояние 

Курвиметриодометр.Математическаямодельодометра.Мо
делькурвиметра.Проект«Одометр» 

П:§28,зад.146-150 
РТ:ЧислоПи,№95-

98 

Практикум,
мини-проект 

 

14 
 

Время 
Секунда.Таймер.Проект«Секундомеры» П:§29,зад.152-157 

РТ:Блок«Таймер», 
№99-107 

Практикум,
мини-проект 

15 
16 

Системаспо
ртивного 

хронометража 

Проект«Стартоваякалитка» 
Проект«Самыйпростойхронограф» 

П:§30,зад.158-161 
П:§30, задание162 

Мини-
проект,сорев
нование 

команд 

 
17 

 
Скорость 

Скорость.Спидометр.Скоростьравномерногодвижения.Ск

орость неравномерного движения. 
Зависимостьскоростиот мощности мотора. 

П:§31,задания163-
165,169-171 

РТ: 

Неравномерноедви

жение,№109-110 

Беседа,экспер
именты 
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18 Скорость 
Проект«Спидометр» П:§31,зад.167-

168РТ:№108 
Мини-проект 
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№ Темазанятия Содержаниезанятия 
Используемыйма

териал 
Формыпро

ведения 

 
19 

 

Где 

черпатьвдох

новение 

Бионика.Датчикультразвука.Проект«Дальномер»Проек

т«Робот-прилипала» 

П:§32,зад.175-176 

РТ:Датчикультразв

ука,№111-116 

Практикум,

мини-проект 

20 
Где 
черпатьвдох
новение 

Проект«Соблюдениедистанции»
Проект«Охраннаясистема» 

П:§32,задания177- 
179 

Проект-
проблема 

21 Изобретательство 
Терменвокс.Проект«Терменвокс» П:§33,задания180- 

181 
Практикум,
мини-проект 

22 Изобретательство Проект«Умныйдом» П:§33,зад.182-184 Мини-проект 

 

23 
Система
подсчета 

посетителей 

Подсчетпосетителей.Переменные. 

Проект«Создаемпеременную».Проект«Считаемпосетит

елей». 

П:§34,зад.185-188 
РТ:Переменная, 

№117-120 

Решение 
задач,мини-
проекты 

 

24 
Система

подсчета 
посетителей 

Проект«Счастливыйпокупатель» П:§34,задания189-

190 

Мини-проект 

 

25 
Система
подсчета 

посетителей 

Проект «Проход через 
турникет»Программированиероботасисполь
зованием 

переменных 

П:§34,зад.191-194 
РТ:Переменная, 
№121-123 

Практикум,
мини-проект 

 

26 
Программный

продукт 

Как из программы сделать программный 
продукт.Свойстваматематическихдействий.Вспомогате
льная 

переменная.Сравнение 

П:§35,задание195 Практикум,ре
шениезадач 

 

27 
Программный

продукт 

Проект«Управлениеэлектромобилем».Баг П:§35,зад.196-199 
РТ:Переменная, 
№124 

Соревнование
команд 
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28 

 

Кодирование 
Кодикодирование.Графыидеревья.Борьбасошибкамиприп
ередаче. Проект«Телеграф» 

П:§36,зад.200-206 
РТ:Кодирование, 

№125-131 

Мини-
проект(работ
ав 

группах) 
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№ Темазанятия Содержаниезанятия 
Используемыйма

териал 
Формыпро

ведения 

 

29 
30 

 
Робот-погрузчик 

Описаниемодели:роботдолженстартоватьизисходнойпози

ции, поднять груз в точке А, перенести его 

помаршрутувточкуВ,затем опуститьегоивернуться в 
исходнуюпозицию. 

П:стр.268-269 Проект-

проблема 

31 
Чертежная
машина 

Описаниемодели:роботдолженрисоватьприпомощикара
ндашаразличныефигуры. 

П:стр.269 Проект-
проблема 

32 

33 

Творческий

проект 

Этапыработынадпроектом.Самостоятельнаяработанадпро
ектом 

Списокнаправле
нийтем 

дляпроектов 

Творческая
работа 

34 
Заключительное
занятие 

Защитапроектов,оформлениеличныхколлекцийп
роектов 

 Выставка
роботов 
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Календарно-тематическоепланированиепрограммы«Робототехника»9класс 

Используемыесокращения: 

П:Первыйшагвробототехнику: /Д.Г.Копосов.–М.:БИНОМ.Лабораториязнаний,2012. 
РТ:Первыйшагвробототехнику: /Д.Г.Копосов.–М.:БИНОМ.Лабораториязнаний,2012. 

 

№ Темазанятия Содержаниезанятия 
Используемыймате

риал 

Формыпро

ведения 

 
1 

 

Вводноезанятие 
Инструктажпотехникебезопасности.Робототехника,роб

от, важныехарактеристикироботов.Правила 

работысконструктором.Какработатьнадпроектом.Эт

апыработы надпроектом. 

Плакаты 

справилами,презентаци

я 

«Основныепонятия»,

видеоматериалы 

Беседа,инстр

уктаж,демонс

трация 

 

2 
Механические

передачи 

Механическиепередачи.Понижающиеи 
повышающиепередачи.Зубчатыепередачи.Проект 
«Передаточныеотношения» 

П:§37,зад.208-209 

РТ: 

Зубчатыепередачи,

№132-134 

Беседа, 
практикум,эк
сперименты 

 

3 
Механические

передачи 

МатематическаямодельодометрадляработысКПП.Прое

кт«Спидометр дляработысКПП».Проект 
«Мгновеннаяскорость» 

П:§37,задания210-

211 

Практикум,м

ини-проекты 

 

4 
Золотое 

правиломеханик

и 

Проект«Перетягиваниеканата».Проект 
«Максимальныйгруз».Точностьсервомотора 

П:§38,зад.212-214 

РТ: Золотое 

правиломеханики,№

135-139 

Соревнование,

эксперимент 

 

5 
 

Управление 
Системыуправления.Видысистемуправления.Проект

«Gamepad» 

П:§39,зад.215-221 

РТ: 

Системыуправления,

№140-142 

Беседа, 

практикум,м

ини-проект 

 

6 
 

Импровизация 
Импровизацияиробот.Блок«Случайноечисло».П

роект«Играв кости» 

П:§40,зад.222-226 
РТ:БлокСлучайное 
число,№143-146 

Практикум,

мини-проект 
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7 
 

Импровизация 
Блок«Движение».Проект«Конкурстанцев».М

ножественныйвыбор 

П:§40,зад.227-

229РТ:№147 

Практикум, 
соревнование

команд 
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№ Темазанятия Содержаниезанятия 
Используемыймате

риал 
Формыпро

ведения 

 

8 
Промышленные

роботы 

Роботывпромышленности.Алгоритмотслеживаниягран

ицы.Проект«Движениеполинии».Проект 
«Быстрее,ещебыстрее» 

П:§41,зад.230-

239РТ:№148 

Практикум,м

ини-проекты 

 

9 
Промышленные

роботы 

Проект«Используемвторойдатчик».Творческийп

роект«Гаражбудущего» 

П:§41,зад.240-241 Мини-проект, 

творческая

работа 

10 
Автоматический
транспорт 

Автоматическийтранспорт.Персональныйа
втоматическийтранспорт(ПАТ) 

П:§42,задание242 Работавсети
Интернет 

11 
Автоматический
транспорт 

Проект«Кольцевоймаршрут» П:§42,зад.243-245 Мини-проект 

12 
Персональные
сети 

Cybiko.Персональныесети.НастройкаBluetooch.Проект
«Экипажлунохода» 

П:§43,зад.246-253 Практикум,
мини-проект 

13 
Профессия-
инженер 

Данные,информация,знания.Путькзнаниям.Выборпроф
ессии 

П:§44, 
видеоматериалы 

Беседа,тести
рование 

14 

15 

 

Сушилкадлярук 
Описание модели: наличие светового 

датчика,которыйвключаетвентиляторприобнаружении
руки 

выключаетегочерез5секунд(экономияэнергии) 

П:стр.263 Проект-
проблема 

 

16 

17 

 
Светофор 

Описание модели: при нажатии на кнопку 

загораютсяпоследовательноцветасветофора 
сразнойпродолжительностьюгорения,имеетсяпереключ

ательдляработы светофораночью 

П:стр.263 Проект-
проблема 

18 
19 

Секундомер 
Описаниемоделипредставленоввидесхемыалгоритма
. 

П:стр.264-
265,рис.258 

Проект-
проблема 

20 
21 

Стартовая
система 

Описаниесистемыпредставленоввидеобщейсхемыалгор
итма. 

П:стр.266,рис.259 Проект-
проблема 

22 
23 

Приборная
панель 

Описаниемодели:панельсодержиттриустройства–
одометр, тахометр,спидометр. 

П:стр.266 Проект-
проблема 
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№ Темазанятия Содержаниезанятия 
Используемыймате

риал 
Формыпро

ведения 

24 
25 

Лифт 
Описаниемодели:подъемныемеханизмы видеоматериалы Проект-

проблема 

26 

27 

Стиральная

машина 

Описаниемодели:блокуправлениямашинойдолженсоде
ржатькнопкивкл/выкл.,моторвращения 

барабана,индикаторыпроцессастирки 

П:стр.267 Проект-
проблема 

28 
29 

Послушный
домашний 

помощник 

Описание модели: робот должен ходить только 
там,гдеемуразрешили(онсамостоятельноищетчерну
ю 

линиюидвигаетсяпоней) 

П:стр.267 Проект-
проблема 

30 
31 

Робот-
газонокосильщик 

Описаниемодели:указатьроботуграницылужайкиинауч
итьегообъездупрепятствий 

П:стр.268 Проект-
проблема 

32 
33 

Творческий
проект 

Выбортемы,разработкапроекта Списокнаправлений
темдляпроектов 

Творческая
работа 
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